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TEK NOKTA EGITimi Bilgi
_“DOGRU YAGI:AMA” 5 lyilestirme
GRES MIKTARI VE YAGLAMA SIKLIGI Ariza

ADIM

Yag@lama hatalarini énlemek igin, dogru yaglamada:
e Dogru yag kullanilir.

e Dogru siklikta yaglama yapilir. Ornegin parca degisiminde veya yag ilavesinde

e Dogru miktarda yag kullanilr.
o Dogru yaglama yontemi ile yaglanir.

Toplam arizalarin %50’den fazlasinin nedeni kirlilik ve yetersiz/yanlig yaglamadir.

(TAPPI,1995, Enginnering Conference)

Uygulama | Faydasi
G({gram)=0005xDx B
batdn digller mm, c)
Gp (ounces)=0114xDxB
batdn Slgaler ing. %0
. G = Gerekli gres miktan \
Gerekli D = Rulman dis cap \
Gres B = Rulman genigligi
Miktari %
Rulman olguleri bilinmiyorsa, yatagin
capim ve genigliginl kullanarak aym
hesabr yapip sonucu 3'e bolun. ,
http://www.merkezivaqlamasistemleri.com/Mtari—hesaglama/
KOSUL ORTALAMA DEGER DUZELTME FAKTORU
66° den dislk 1.0
. 66° — 80° aras! 0.5
Sicaklik (Ft) 80° — 94° aras| 0.2
94° den fazla 01
Hafif, asindinci olmayan toz 1.0
- . Yodun, agindinci olmayan toz 0.7
Kirlilik (F
ik (Fc) Hafif, asindinci toz 0.4
Yogun, agindinci toz 0.2
%80 altinda nemn orani 1.0
Nem (Fm) %80 — %90 arasi nem orani 0.7
' Yatakta kismi yogusma 0.4
Yatakta kismi su 01
Yaglama 1.0
Sikhig Titresim (Fv) V<0505<V<1V>1 0.6
Hesabi 0.3
Yatay delik ekseni 1.0
N Pozisyon (Fp) 45° delik ekseni 0.5
Dikey delik ekseni 0.3
Bilyali 10
Rulman Tipi (Fd) Silindirik igneli rulman 5

n= Devir (rpm, devir(dk)
d= Rulman i¢ capl (mm)

T=K=[(14,000,000/(n=vd))}-(4=d)]
T= Tekrar yaglama icin gecen sire (saat)
K= Ft x Fc x Fm x Fv x Fp x Fd (tablodan)

Konik kiresel rulman

Yaglama Frekansi Hesabi icin gerekli formalasyon:

http://www.merkeziyaglamasistemleri.com/gres-miktari-hesaplama/



http://www.merkeziyaglamasistemleri.com/gres-miktari-hesaplama/
http://www.merkeziyaglamasistemleri.com/gres-miktari-hesaplama/
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endirme: 1. Anlamakta, ancak isi yapamaz. 2. Bazi igleri yapabilir. 3. Isi tamamen yapabilir. 4. Digerlerine égretebilir.
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